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Onsoz

YA2000 Serisi Yiksek Ferformansli Vektér Kontrolli Hiz Kontrol
Cihazi'ni tercih ettiginiz igin tesekklr ederiz. Kullanmadan dnce
bu doklimani detayll okudugunuzdan ve iyice anladiginizdan emin
olunuz. Bu dokUmanikolayca erigsebilecediniz bir yerde tutunuz.
Béylece her ihtiyaciniz oldugunda kolayca erisebilirsiniz.

Giivenlik Uyanlan

Lutfen bu dokUmani kurulumdan, kullanimdan, bakim veya
incelemeden 6nce dikkatlice okuyunuz. Bu dokimanda glvenlik
uyarilan “Uyan” ve “Dikkat” olarak ayrimistir.

AWARNING Cicjdi yaralanma!ar ve/yeya 6lumcul sonuclar
doguracak potansiyel tehlikelerden bahseder.

IKUcuk veya orta Slcekli yaralanmalara ve/

A CAUTION veya ci.hazm zgrar gdrmesine neden olabilecek
potansiyel tehlikelerden bahseder. Bu sembol
ayrica diger tim guvenli olmayan durumlar igin
uyarl mahiyetinde kullanilabilir. Bazi durumlarda
“Dikkat” semboll kullanilsa dahi kaza sonucu
ciddi yaralanmalar vefveya &élumler olusabilir.
Lutfen bu énemli glvenlik uyarilarini her durumda
dikkate aliniz.

Cihazda BulunanGiivenlik Uyanlan

Uyan
e Yaralanmalara ve elektrik carpilmasina sebep olabilir.
o Litfen kurulumdan ve kullanimdan énce kullanim kilavuzunu
dikkatlice okuyunuz.
e Cihaz kapagini agmadan dnce tiim gig hatti baglantilarini
ayinniz. DC Bara kapasitdrlerinin desarj olmasi igin en az 10 (on)
dakika bekleyiniz.
o Uygun topraklama tekniklerini kullaniniz.
e Asla UVW gikislarini sebekeye baglamayiniz.
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YA2000 Serisi Teknik Ozellikler

Kontrol Modlar

Sensdrsiiz Vektdr Kontrol (SLVC)
V/F Kontrolii (Skaler Kontrol)

Maksimum Vektor Kontrol: 0-320Hz
Frekans V/F Kontrol: 0-3200Hz
Taswyicl Sinyal 1-16kHz
Frekans! Tastyici Sinyal Frekansi yilk durumuna gére
otomatik olarak ayarlanabilmektedir
Frekans Ayari |Dijital Ayar: 0.01Hz
Cozinirigd |Analog Ayar: Maksimum Frekans x %0.025

Kalkis Momenti

G tipi: 0.5Hz %150 (SLVC)
P tipi: 0.5Hz %100

Hiz Araligi 1:100 (SLVC)
Hiz Ayari
Kararihg 20,5 (5LVE)

Asin Yuklenme

G type: 60s for 150% of the rated current, 3s for
180% ofthe rated current.

@
5
oy Kapasitesi P type: 80s for 120% of the rated current, 3s for
: 150% ofthe rated current.
£ %0.1-%30.0 arasinda veya otomatik olarak
=
) Tork Artirma ayarlanabilir
Ei Duz VIF egrisi
) E Cok Noktadan Tanimh W/F edrisi
VIFEGNST | (issil VIF egrisi (1 2-0ssil, 1.4-Ussi, 1.6-0ssil, 1.8
iissi, karesel)
VIF Ayrik —
Caligma Tam ayrik ve yari ayrik olarak secilebilir
Diiz rampa
S-Egrisi seklinde rampa
Rampa Modu Dért ayri grup olacak sekilde ok Noktadan Tanimh
hizlanmafyavaslama rampasi
DC Fren Frekansi: 0.00Hz ile Maksimum Frekans
arasinda ayarlanabilir
BIG Bechleme Frenleme Siiresi: 0.0-100.0s arasinda ayaranabilir
Frenleme Akimi: %0.0-%100.0 arasinda ayarlanabilir
JOG Frekans Araligi : 0.00-50.00Hz
JOG Calisma |JOG Hizlanma ve Yavaglama Siresi: 0.0-6500.0s
arasinda ayarlanabilir
- Déngiisel Calisma Fonksiyonu veya Girig
Col;tlat:;erOn Terminalleri Kombinasyonu ile 16 farkli hiza kadar

ayarlama olasiligi

PID Fonksiyonu

Kapali gevrim proses kontrol sistemi kolayca
uygulanabilir

Otomatik
Gerilim
Regiilasyonu

Giris gerilimi dalgalanmalarina karsi gikis gerilimini
sabit tutacak sekilde otomatik olarak dilzeltme yapar
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Asiri Gerilim
Asirl AKim
Devrilme Kontroli

Caligsma sirasinda gerilim ve akim otomatik olarak
sinidandirlarak siklikla hata durumuna gegilmesini
engeller

Tork Limitleme
ve Tork Kontrolii

Torku limitleyerek calisma aninda otomatik olarak asiri
akim durumuna geg¢ilmesini engeller

Anlik Enerji Anlk eneriji kesintilerinde yiikiin ataletini de
Kesintilerinde |kullanarak rejeneratif modda galisir, hdylece kisa bir
Calisma siirelifine ¢alismaya devam eder
Hizh Akim Asiri akimdan kaynakli arizalanmalara karsi koruma
Sinilama saglar
Yiiksek Asenkron Motor Kontrolil yilksek performansli akim
Performans vektorii kontrol teknolojisi ile gelistirilmistir
Zaanamall 0.0-6500.0 dakika arasinda ayarlanabilir
Kontrol
Haberlesme o405 MoDBUS
Altyapisi

Calisma Komutu

Operat8r Panel'den, Terminallerden, Haberlesme
Portu’ndan verilebilir.

Frekans Kaynagi

Dijital Ayar, Analog Gerilim/Akim ile Ayar, Pulse
Girisi ile Ayar, Haberesme ile Ayar ve ek yontemler
mevcuttur

Yardimci Frekans
Kaynagl

Hassas Frekans Ayan yapmada ve farkll amaglara
kullanilabilecek yardimei kaynaklar mevcuttur

Biri yiilksek frekans (100kHz) girisi olarak toplam 6

2 Gifis Terminalleri |28t Dital Girs

s H Biri 0-10V gerilim girisi, digeri 4-20mA akim girisi
5 olmak iizere 2 Analog Girig

= 1 Dijital Cikis

% Cikis Terminalleri |1 Réle Cikisi

- 1 Analog Cikis (0-10V/0-20mA)

o LED Gdsterge |Parametreleri gérintiilemek/degistinek amaciyla
@ o Operat8r Panelin bazi tuslarini veya tamamini

.Q FO:E; }g::dlszeimi kilitleme &zelligi sayesinde herhangi bir hatali

% Y ¢ calisma durumunun dniine geger

§= Enerjilenme Aninda Motor Kisa Devre Korumasi,
= Koruma Cikis Fazi Kopuk Algilamasi, Asiri Akim Korumasi,
= Ozellikleri Dusiik Gerilim Korumasi, Asirl Isinma Korumasi,
= Agirt Yuklenme Korumasi

o ic mekanda, kapall bir ortamda, direk giines

@ 1Isigindan, tozdan, asindirici gazlardan, yanici/

@ Kurulum Yeri  |yakici gazlardan, yag dumanindan, buhardan,

3 damlamadan veya tuzlardan, her tirli sividan

=3 korunacak sekilde olmalidir.

[=]

5 1000 metrenin altinda

= Yilkseklik (1000m ve ilizerindeki kullanimlarda kapasitesinin

altinda gahistinimalidir)
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-10°C - +40°C
“f{,’ Ortam Sicakligl |(+40°C - +50°C arasindaki kullanimlarda kapasitesinin
§ altinda calistirimalidir)

& Nem %95RH’den az, yogusmanin olmadigi ortamlar

E, Dg‘;:ﬁ'lml 5.9mis2den az (0.6g)
o
= Dfop;f,'ﬁ';"r? 20°C - +60°C
Nomin__al__ N_ominal Nominal Motor Giicii
Model Kodu Cikis Gilcl | Giris Akimi | Cikis Akimi (KA)
(kW) A (A)
1-Faz/3-Faz AC 220V115%

NZ2200-0R4G-Y 0.4 54 2.4 0.4

NZ2200-0R75G-Y 0.75 2 4.5 0.75
NZ2200-1R5G-Y 1.5 10.0 7.0 1.5
NZ2200-2R2G-Y 2.2 16.0 10.0 2.2
NZ2200-3R7G-Y 3.7 23.0 16.0 3.7

3-Faz AC380V+15%

NZ2400-0 R75G-Y 0.75 38 2.5 0.75
NZ2400-1R5G-Y 1.5 5.0 3.7 1.5
NZ2400-2R2G-Y 2.2 5.8 5.0 2.2

NZ2400-
3R7G/5R5P-Y 3.7/55 10.0/15.0 9.0/13.0 3.7/5.5
NZ2400-5R5G-Y 5.5 15.0 13.0 5.5
NZ2400-7R5P-Y 75 14.0 175 75
NZ2400-7R5G/11P-Y 7.5/ 20.0/26.0 | 17.0/25.0 7.5M11
NZ2400-11G/15P-Y 11/15 26.0/35.0 25/32.0 1115
NZ2400-15G/18.5P-Y | 15/18.5 35.0/38.0 32/37.0 15/18.5
NZ2400-18.5G/22P-Y | 18.5/22 38.0/46.0 37/45.0 18.5/22

NZ2400-22G/30P-Y 22/30 46.0/62.0 45/60.0 22130

NZ2400-30G/37P-Y 30/37 62.0/76.0 60/75.0 30/37

NZ2400-37 G/45P-Y 37145 76.0/90.0 75/90.0 37045

NZ2400-45G/55P-Y 45/55 90.0/105.0 | 90M110.0 45/55

NZ2400-55G-Y b5 105 110 55
NZ2400-75P-Y 75 140 150 75
NZ2400-75G/H0P-Y 75/80 1407160 150/176 75/90
NZ2400-90G/10P-Y 90/110 160/210 176/210 90/110
NZ2400-110G/132P-Y| 110/132 210/240 210/253 110/132
NZ2400-132GH60P-Y [ 132/160 240/290 253/300 1321160
NZ2400-160G/185P-Y| 160/185 290/330 300/340 160/185
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Nominal N_ominal Nominal Motor Giicii
Model Kodu Cikis Giicti | Giris Akimi | Cikis Akimi ()
(W) (A (A)
NZ2400-185G/200P-Y| 185/200 330/370 340/380 185/200
NZ2400-200G/220P-Y| 200/220 370/410 380/420 200/220
NZ2400-220G/250P-Y| 220/250 410/460 420/470 220/250
NZ2400-250G/280P-Y| 250/280 460/500 470/520 250/280
NZ2400-280G/315P-Y| 280/315 500/580 520/600 280/315
NZ2400-315G/350P-Y| 315/350 580/620 600/640 315/350
NZ2400-350G/400P-Y | 350/400 620/670 640/6890 350/400
NZ2400-400G/450P-Y| 400/450 670/790 690/790 400/450
NZ2400-450G/500P-Y| 450/500 790/835 790/860 450/500

Cihaz Olciileri

1. 0.4-22kW
w o
min i ==\
10 == B
&8 6 == i}
O ) =
< T * S
-
b ==
IR | L L] 4
B ‘ D
2. 30-160KW
W
|ug A .l D
= =5 f]
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3. 185--220KkwW
W D Al
T e | —
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48]
S e il
E2
—
A
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4. Olgli Tablosu
Dis Olgliler (mm Montaj Olgiileri (mm
Model Kedu Elie iy 1o )
w H H1 D A B #d
NZ2200-0R4G-Y
72 142 - 152 | 62.7 (1327 5
NZ2200-1R5G-Y
NZ2200-2R2G-Y
100 183 - 143 a0 173 5
NZ2200-3R7G-Y
NZ2200-5R5G-Y
130 | 260 - 184 | 120 | 250 5
NZ2200-7R5G-Y
NZ2400-0R4G-Y
72 142 - 152 | 62.7 (1327 5
NZ2400-2R2G-Y
NZ2400-3R7G/5R5P-Y
100 183 - 143 a0 173 5
NZ2400-5R5G-Y
NZ2400-7R5P-Y
130 | 260 - 184 | 120 | 250 5
NZ2400-11GH5P-Y
NZ2400-15G/18.5P-Y
185 | 280 - 179 [182.5| 266 7
NZ2400-22G/30P-Y
NZ2400-30G/37P-Y
245 390 425 | 193 | 180 | 410 7
NZ2400-37G/45P-Y
NZ2400-45G/55P-Y
300 500 540 | 252 | 200 | 522 9
NZ2400-55G/75P-Y
NZ2400-75G/90P-Y | 338 | 546 | 576 [256.5| 270 | 560 9
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Dis Olgiiler (mm Montaj Olgiileri (mm
Model Kodu == i) Jits G
W H H1 D A B fid
NZ2400-90G/110P-Y
338 550 580 | 300 | 270 | 564 9
NZ2400-110P/132P-Y
NZ2400-132GH160P-Y
400 675 715 | 310 | 320 | 695 (i
NZ2400-160G/185P-Y
NZ2400-132GH60P-Y
400 | 871.5 | 915 | 310 | 320 | 885 11
NZ2400-160G/185P-Y
NZ2400-185G/200P-Y A1:220 A2:150
300 | 1035 | 1080 | 500 E1:220 EZ2:450
NZ2400-220G/250P-Y ad: 13
NZ2400-250G/280P-Y A1920 A2:185
NZ2400-280G/315P-Y | 330 |1179.5] 1230 |544.5 E1:240 E2:455
NZ2400-315G/350P-Y Ad:13
NZ2400-350G/400P-Y A1:220 A2:185
340 [1301.5) 1355 (5445 E1:260 E2:455
NZ2400-400G/450P-Y ad:14
A1:240 A2:180
NZ2400-450G/500P-Y | 390 |1431.5] 1500 | 759.5 E1:290 EZ2:620
@d:18

5. Operat6r Paneli Montaj Olglleri
0.4-22kW aras| guclerde panoda agllacak yerin boyutlar 68.5mmx

39mm
30kW ve Uzeri glclerde panoda acilacak yerin boyutlar 70mm x
119mm
Onerilen Yardimci Eleman Secim Kriterleri
Besleme Mc.a.to"r Kab!o_ Kesici Giri?.. .
Model Kodu Gerilimi Giicil Ke5|§| (A) Kontaktorii
(kW) (mm?) (A)
NZ2200-0R4G-Y 04 0.75 10 9
NZ2200-0R75G-Y 1-Faz 0.75 0.75 16 12
NZ2200-1R5G-Y 220V 1.5 1.5 25 18
NZ2200-2R2G-Y 50/60Hz| 22 25 32 25
NZ2200-3R7G-Y 3.7 25 40 32
NZ2400-0R4G-Y 3-Faz 04 0.75 6 9
NZ2400-0R75G-Y 380V 0.75 0.75 6 9
NZ2400-1R5G-Y 50/60HZ 1.5 0.75 10 9
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Besleme M?“?.r Kab!o_ Kesici Giri?.. -
Model Kodu Gerilimi Gilell Ke5|§| (A) Kontaktorii
(kW) (mm-) (A)
NZ2400-2R2G-Y 2:2 0.75 10 9
NZ2400-3R7G/5R5P-Y 3.7/5.5 15 16 12
NZ2400-5R5G-Y 5.5, 25 20 18
NZ2400-7R5P-Y 7.5 4 32 25
NZ2400-7R5G/11P-Y 7.5M11 4 32 25
NZ2400-11G/15P-Y 1115 4 40 32
NZ2400-15G/18.5P-Y 15/18.5 6 50 38
NZ2400-18.5G/22P-Y 18.5/22 10 50 40
NZ2400-22G/30P-Y 22130 10 63 50
NZ2400-30G/37P-Y 30/37 16 100 65
NZ2400-37G/45P-Y 37145 25 100 80
NZ2400-45G/55P-Y 45/55 35 125 95
NZ2400-55G/75P-Y 3-Faz 55/75 50 160 115
NZ2400-75G/90P-Y 380V 75/90 70 225 170
NZ2400-90GH10P-Y |S0/60HZ| 90/110 a5 250 205
NZ2400-110G/132P-Y 110132 120 315 245
NZ2400-132G/160P-Y 132160 120 350 300
NZ2400-160G/185P-Y 160/185 150 400 300
NZ2400-185G/200P-Y 185/200 185 500 410
NZ2400-200G/220P-Y 200/220 185 500 410
NZ2400-220G/250P-Y 220/250 240 630 475
NZ2400-250G/280P-Y 250/280 240 630 475
NZ2400-280G/315P-Y 280/315 240 800 620
NZ2400-315G/350P-Y 315/350 | 2x150 800 620
NZ2400-350G/400P-Y 350/400 | 2x185 1000 800
NZ2400-400G/450P-Y 400/450 | 2x240 1250 800
NZ2400-450G/500P-Y 450/500 | 2x240 1250 1000
Frenleme Direnci
i Frenleme [Motor Giicii
Model Kodu G\'L;Ji] 8!;25 Ot -
W @
NZ2200-0R4G-Y 80 200 04
NZ2200-0R75G-Y 80 150 0.75
NZ2200-1R5G-Y 100 100 15
NZ2200-2R2G-Y 100 70 Dabhili 22
NZ2200-3R7G-Y 250 65 3.7
NZ2400-0R4G-Y 150 300 04
NZ2400-0R75G-Y 150 300 0.75




YA2000 Serisi Teknik Ozellikleri

Frenleme Direnci
i Frenleme |Motor Giicii
Madehoad C?S\j)ﬂ ggsre]ﬁ Unitesi (KA)
Q) (z)

NZ2400-1R5G-Y 150 220 15
NZ2400-2R2G-Y 250 200 22
NZ2400-3R7G/5R5P-Y 300 130 3755
NZ2400-5R5G-Y 400 a0 55
NZ2400-7R5P-Y 500 65 75
NZ2400-7R5G/11P-Y 500 65 Bahil 75011
NZ2400-11GH5P-Y 800 43 11715
NZ2400-15G/18.5P-Y 1000 32 15/18 5
NZ2400-18 5G/22P-Y 1300 25 18.5/22
NZ2400-22G/30P-Y 1500 22 22130
NZ2400-30G/37P-Y 2500 16 30/37
NZ2400-37G/45P-Y 3700 12.6 3715
NZ2400-45G/55P-Y 4500 9.4 45/55
NZ2400-55G/75P-Y 5500 9.4 55/75
NZ2400-75G/90P-Y 7500 6.3 Dahili 75/00
NZ2400-90G/110P-Y 2%4500 2x9.4 (istege 90/110
NZ2400-110GH32P-Y | 2x5500 2x9.4 bagln) 110/132
NZ2400-132G/160P-Y | 2x6500 2x6.3 1321160
NZ 2400-160G/185P-Y 16000 25 160/185
NZ2400-185Gf200P-Y | 3x6500 3x6.3 185/200
NZ 2400-200G/220P-Y 20000 25 200/220
NZ 2400-220Gf250P-Y 22000 25 2204250
NZ2400-250G/280P-Y | 2x12500 2x2.5 .| 250/280
NZ2400-280G/315P-Y | 2x14000 2%2.5 *gm:;z“)e 280/316
NZ2400-315G/350P-Y | 2x16000 2%2.5 315/350
NZ2400-350G/400P-Y | 2x17000 2%2.5 350/400
NZ2400-400G/450P-Y | 3x14000 3x2.5 400/450
NZ2400-450G/500P-Y | 3x15000 3x2.5 450/500

Not: Direnc dederi (Q) verilen dedere esit veya daha blylk
degerde olabilir. Ornegin verilen direng degderi 200Q) ise, takilacak
direng degderi 200Q) veya daha bUyUk bir dederde olmalidir. Aksi
halde frenleme Unitesi zarar gérecektir. Fren gucleri ise tavsiye
edilen minimum guglerdir. Uygulamanin ihtiyacina gére daha buyuk
guclerde fren ihtiyaci dogabilir. Lutfen ihtivag halinde danisiniz.
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YA2000 Serisi Hiz Kontrol Cihazi Baglanti $emasi

Frenleme Direnci

(Opsiyonel)
o
Besleme Girisi . . Motor Cikst
—_— T ——— R/L1 +/51 B2 u
v
—_— ———
S/L2 W
—_— ————1 T3
DE
RA 5
i oS ] Réle Cilag
Dijytal: Girigleis RB | 250VACOVDC/3A
=, RC
. bEWD
Teri/Dur i l|
3
Geri/Dur I MO1
ot 4 _/*7 ; Dijital Cikig
Hata Temizleme | o Lo 48VDC /50mA
o o+—+82 .
Coklu Hiz Referans | e MCM
E—— Y ¥
Coklu Hiz Referans ]I ! L LFov -
o154 inalog Cilag Secim e
Genel Amagh Giris (¢ FOV ¢——— Analog Cikis
‘i $GND (0-10V/0-20mA) -
Gris Sinyali Ortak ch_ ]
— e @ .
Analog Girigler SNDY _L
v 410V /10mA (Maks.) =
E ]\ Rs485
E R5+ ¥+~ Haberlesme
5 $ FIV(0-10V) T Terminalleri
z FIC(0-10V/0-20mA) B
a b GND %
—t
g | R
W 1 FIC —
1analog Ging Segimi

1y
® Ana Girig/Gikis Terminalleri « 1 Zirhli/Blendajli Kablo Kullanmz
-T
"

® Sinyal Ging/Cikis Terminallen

el2ld 22222 D D222

FWD REY 31 32 33 34 10V FIV FIC GND FOV MCM MO1 GND RS- RS+

RA RE RC
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder

Grup P0: Standart Fonksiyon Parametreleri

Modele
gére
dedgisir.

1: G tipi (Sabit Moment Yiikler)

RE:00 Yok Tipt 2: P tipi (Degjisken Moment Yikleri)

0: Skaler Kontrol (V/F Kontrol)
P0.01 Kontrol Modu  |1: Sensérsiiz Vektdr Kontrol 0
(SLVC)

0: Tus takimi
P0.02 Kontrol Yeri 1: Terminal /O 0
2: Haberlesme

Birer Basamadi

0: Ana frekans kaynagi X

1: X ve Y galisma

(Calisma sekli onlar
basamagindan ayarlanmali)

2: X ve Y arasinda gecisli ¢alisma
3: X ve “X ve Y” arasinda gegisli
P0.03 Frekans Kaynagi [¢alisma 00
4:Y ve “X ve Y” arasinda gecisli
calisma

Onlar Basamagi

0: X+Y

1: XY

2: Maksimum

3: Minimum

0: Dijital ayar

(P0.10 frekans set parametresi,
Yukari/Asagdi tuslar ile
degistirilebilir, yapilan degisiklik
enerji kesildiginde hafizada
tutulmaz)

1: Dijital ayar

(P0.10 frekans set parametresi,
Yukari/Asagdi tuslari ile
degistirilebilir, yapilan degisiklik 0
enerji kesildiginde hafizada
tutulur)

2: FIV (Analog Gerilim Girisi)
3: FIC (Analog Akim Girisi)
5: Pulse Girisi (S3)

6: Coklu Hiz Calisma

7: Dongiisel Calisma
8
9

Frekans Kaynagi

P0.04 X

:PID
: Haberlesme
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
0: Dijital ayar
(P0.10 frekans set parametresi,
Yukari/Asagdi tuslan ile
degistirilebilir, yapilan degisiklik
enerji kesildiginde hafizada
tutulmaz)
1: Dijital ayar
(P0.10 frekans set parametresi,
. |Yukari/Asad tuslar ile
P0.05 Fre"a"sYKay"ag' degistirilebilir, yapilan dedisiklik 0
enerji kesildiginde hafizada
tutulur)
2: FIV (Analog Gerilim Girisi)
3: FIC (Analog Akim Girisi)
5: Pulse Girisi {(33)
6: Coklu Hiz Calisma
7: Dongiisel Calisma
8: PID
9: Haberlesme
PO.06 Frekans Kaynadi |0: Maksimum frekansa gére
) Yigin aralik segimi|1: Frekans Kaynad X'e gire
pooy | Frekans Kaynagi 1o, 4qp %100
Y lgin aralik
Hizl Siresi Modele
P0.08 g a"Tf) frest | 00-65000 gore
degisir.
Yavaslama Siiresi Megale
P0.09 = e 0.00-65000s gore
dedisir.
. |0.00Hz-Maksimum Frekans
PO.10 Frekans Seti (P0.12) 50.00Hz
. 0: Normal Ydnde
PO.11 Déniis Yéni 1: Ters Yénde 0
P0.12 Maksimum 5 00Hz-320.00Hz 50.00Hz
Frekans
0: P0.12
= .1 FIV (Analog Gerilim Girigi)
P0.13 Fre"aK'? ::t I""“'“ 2. FIC (Analog Akim Girisi) 0
ynad 4: Pulse Girisi
5: Haberlesme
o . _...|Frekans Alt Limiti (P0.16) -
P0.14 |Frekans Ust Limiti Maksimum Frekans (P0.12) 50.00Hz
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Frekans Ust Limit |0.00Hz-Maksimum Frekans
P12 Ofset Degeri  |(P0.12) Q.00Hz
. |0.00Hz-Frekans Ust Limiti
P0.16 Frekans Alt Limiti (P0.14) 0.00Hz
Tasiyicl Sinyal MEESIS
P0.17 1.0-16.0kHz gére
Frekansi o
degisir.
Tasiyicl Sinyal
Frekansini 0: Pasif
PO8 | Sicakiiga Bagh |1: Aktif 1
Ayarlama
Hizlanmaf 0:1s
P0.19 |Yavaslama Siiresi|1:0.1s 1
Ayar Adimi 2:0.01s
X ve Y Frekans
Kaynag <
PO.21 Caligmada 0.00Hz-Maksimum Frekans 0.00Hz
- (P0.12)
Y Kaynagi
Frekans Ofseti
Set Frekansi |1: 0.1Hz
B.22 Ayar Adimi 2:0.01Hz 2
Enerji Kesilince | -
P0.23 | Dijital Frekans |0 Kalctdegil 0
il 1: Kahiei
Set Degeri
Hizlanma/ 0: Maksimum Frekans (P0.12)
P0.24 |Yavaslama Siiresi|1: Set Frekansi 0
Baz Frekansi |2: 100Hz
Calisma Sirasinda
YukarifAsagr |0: Calisma Frekansi
Bl Tuslari Baz 1: Set Frekansi 0
Frekansi
Bider Basamadgi - Tug Takimi
Onlar Basamagi - Terminal /O
Yiizler Basamagi - Haberlesme
0: Esleme yok
oy 1: Dijital Set
Kontrol Yeri ile : - -
P0.26 | Frekans Kaynag g;ﬁ"a:"g ff""rg.g'“' 000
Esleme : Analog Akim Girisi
5: Pulse Girisi {($3)
6: Coklu Hiz
7: Dongiisel Calisma
8:PID
9: Haberlesme
P0.27 Haberesme Karti [0: MODBUS Haberlesme Karti 0
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Grup P1: Start/Stop Kontrolleri
0: Direkt Baglama
1: Agisal Hiz Takibi ile Tekrar Baslama
P00 StartMadu 2: On-uyartimli baslama (Asenkron g
Motor)
. |0: Durdurulan frekanstan
pro1 | A¢SRHE TP 14 S hizdan 0
2: Maksimum frekanstan
P102 Acisal Hiz Takip 1-100 20
Hizi
P1.03 Basiangi 15 50.10.00Hz 0.00Hz
Frekansi
Baslangi¢
P1.04 Frekansinda 0.0-100.0s 0.0s
Bekleme Siresi
Baslangic DC
P1.05 Fren akimi/OGn- | %0-%100 %0
uyarma akimi
Baglangic DC
P1.06 Fren siiresi/On- |0.0-100.0s 0.0s
uyarma siresi
0: Cizgisel HizlanmafYavaslama
P1.07 Yav:'f;?_;’:’;:Dfili 1: S-Egri HizlanmafYavaslama A 0
¥ 1: S-Egn Hizlanma/Yavaslama B
p1og | STE9MBaslangic |o 0 o or100.0-P1.09) %30.0
Zaman Orani
P1.09 S-EgriDumis o5 0 (9%100.0-P1.08) %30.0
Zaman Orani
0: Yavaslayarak dur
F1.10 =igp Modu 1: Bosa birak (Coasting) a
Durusta DC Frene|0.00Hz-Maksimum Frekans
Bl Baslama Frekansi|(P0.12) 0Pz
pi.tg | PuusDEFren lo.p 4op.08 0.0s
Gecikmesi
pi.13 | Durusta DCFren 1o, o100 %0
Alami
p1.14 | Durusta DCFren 1g 4 105 0 0.0s
Siiresi
P1.15 Fren Doluluk 1400 00100 %100
Orani
Grup P2: Motor Parametreleri
0: Asenkron Motor
P2.00 Motor Tipi 1: Frekans Konvertériine Ozel 0
Motor
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Parametre
Kodu

Varsayilan

Parametre Adi Ayar Araligi Deder

Modele
P2.01 Motor Giicii 0.1-30.0kW gore
degisir.

Modele
P2.02 Motor Gerilimi  |1-2000Y gére
degisir.

Modele
P2.03 Motor Akimi 0.01-655.35A gére
degisir.

. Modele
P2.04 Motor Frekansi 0:00H=Naisimum Freians gére

(FR12) degisir.

Modele
P2.05 Motor Devri 1-65535RPM gére
degisir.

Stator Direnci Modele
P2.06 0.001-65.535Q gére
(Asenkron Motor) o

egisir

Rotor Direnci Modele
P07 (Asenkron Motor) (HI01RERESE gore

degdisir.

. Modele

paog |Kacak Endiktans |, o) err a5y gére
(Asenkron Motor) dedisi

edisir.

Modele

Ortak Endiiktans i
P2.09 (Asenkron Motor) 0.1-6553.5mH gore

degisir.
Modele
P2.10 Bosta Akim |4 04 A Motor Akimi (P2.03) gore
(Senkron Motor) datigi
0: Otomatik Tanima Yapma
Geriaiie Tt 1: Asenkron Motoru Dururken
P2.37 (Auto-Tuning) Otomatik Tanima Yap 0
a g 2: Asenkron Motoru Dénerken
Otomatik Tanima Yap
Grup P3: Vektdr Kontrol Parametreleri
Hiz Kontrol
P3.00 Donglisl 14 409 30
Oransal Kazanci
(
Hiz Kontrol
P3.01 | . DOM9USU g 404 90,005 0.50s
Integral Zaman
()
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integral Kazanci

Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
) 0.00Hz-Gegis Frekansi (2)
P3.02 |Gecis Frekansi (1) (P3.05) 5.00Hz
Hiz Kontrol
P3.03 Déngustl |, _4qq 20
Oransal Kazanci
(2)
Hiz Kontrol
pao4 | DONGUSU 1404 40005 1.00s
Integral Zamani
(2)
: Gecis Frekansi (1) (P3.02)-
P3.05 |Gegis Frekansi (2) Maksimum Frekans (P0.12) 10.00Hz
Vektdr Kontrol
P3.06 Kayma (Slip) | %50-%200 %100
Kazanci
Hiz Kontrol
P3.07 Donglst 14 0000 1005 0.000s
Filtre Zaman
Sabiti
Vektdr Kontrol
P3.08 Asiri-Uyarma  |0-200 64
Kazanc|
0: P3.10
1. F\V
Hiz Kontrol 2:FIC
P3.09 |Modunda Moment|4: Pulse Girisi 0
Ust Limiti Kaynagi|5: Haberlesme
6: MIN(FIV,FIC)
7: MAX(FIV,FIC)
Hiz Kontrol
P3.10 |Modunda Moment|%0.0-%200.0 %150.0
Ust Limiti Ayari
P45 |Hyarma Dilzeline 5 gishs 2000
Oransal Kazanci
p3.14 |Uyarma Duzeltme |, o0, 1300
Integral Kazanci
P3 15 Moment Diizeltme 0-60000 2000
Oransal Kazanci
P3 16 Moment Diizeltme 0-60000 1300
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Hiz Kontrol . .
P3.17 Déngiisii D Pasif 0
i w10 Aktif
Integral Ozelligi
Grup P4: Skaler Kontrol (V/F) Parametreleri
0: Dogrusal
1: Cok Noktadan Tanimh
2:n2 (Karesel)
3:n1.2
P4.00 VIF Egrisi 4:n1.4 0
6:n1.6
8:n1.8
10: Ayrik V/F
11: Yan Aynk V/F
; Modele
%0.0 (Ctomatik Moment Artirma) ]
P4.01 Moment Artirma %0 1-%30 0 gre
degisir.
Moment Artirma |0.00Hz-Maksimum Frekans
P42 Kesme Frekansi |(P0.12) 90Nk
pagy ok NoktadanViFl, ooy pa 05 0.00Hz
Frekans 1
pa.o4 |COkNoKadan VIF o o6 01000 %0.0
Gerilim 1
pa.os |CokNoktadan VIF\o, 4y b4 07 0.00Hz
Frekans 2
pagp |FORkNoKadan ViFle 4 o100.0 %0.0
Gerilim 2
pag7 |FokNoKtadan ViFl,, o5 mator Frekansi (P1.04) 0.00Hz
Frekans 3
papg |COKNoKadan VIFle, o or100.0 %0.0
Gerilim 3
pang | VFKayma  loh 0 e200.0 %0.0
Diizeltme Kazanci
pa.qo | V/FASIIHUYAMMA |g 500 64
azanc|
. Modele
paqq | VIFOsiasyon 14 444 gére
Bastirma Kazanci dadisi
edisir.
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Parametre

Kodu Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan
Deger

Ayrik V/F

Fe.18 Gerilim Kaynagi

: Dijital Ayar (P4.14)

FIV

FIC

: Pulse Girisi

: Coklu-Hiz

: Déngiisel Calisma

PID

: Haberlesme

%100.0, Motor Gerilimine karsilik
gelmektedir.

Ayrik VIF igin
Dijital Gerilim
Ayari

P4.14

0V-Motor Gerilimi P2.02

ov

Ayrik VIF
Gerilim Yiukselme
Siresi

P4.15

0.0-1000.0s
(0V'tan Motor Gerilimi’ne kadar
gegecek siire)

0.0s

Ayrik VIF
Gerilim Azalma
Siiresi

P4.16

0.0-1000.0s
(Motor Geriliminden 0V’a kadar
gececek siire)

0.0s

Grup P5:  Girig Terminalleri

P5.00 FWD Girisi

P5.01 REV Girigi

: Pasif
< lleri Calis
: Geri Calis

P5.02 51 Girisi

P5.03 52 Girisi

0
1
2
3: Ug-Tel Kontrol

4: lleri Yavas Hizda Calis

5: Geri Yavas Hizda Calis

6: Terminal Yukan (Deger Artirma)
7: Terminal Asag (Deder Azaltma)
8: Bosa Birakarak Durdurma
(Coasting)

9: Hata Sifilama (Reset)

10: Calisma Duraklatma

11: Harici Hata Girisi (NO-
Normalde Acik)

12: CokluHiz 1

13: CokluHiz 2

14: CokluHiz 3

15: CokluHiz 4

16: Terminal 1 - Hizlanma/
Yavasglama Siiresi Segimi

17: Terminal 2 - Hizlanma/
Yavasglama Siiresi Segimi

18: Frekans Kaynag Gegisi

19: Asafi/Yukari ile Yapilan Ayari
Sifirla (Teminal - Tus takimi)

12
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Parametre
Kodu

Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan
Deger

P5.04

53 Girisi

20: Komut Kaynagdi Gegisi

P5.05

54 Girisi

21: Hizlanma/Yavaslamada Hiz
Degisimine lzin Vermeme

22: PID Duraklatma

23: Déngusel Calisma Durumunu
Sifirla

24: Swing Duraklatma

25: Sayici Girisi

26: Sayici Sififama

27: Uzunluk Sayici Girisi

28: Uzunluk Sifilama

29: Moment Kontrolden Cikmaya
Zorlama

30: Pulse Girisi

32: Aninda DC Frenleme

33: Harici Hata Girisi (NC-
Nommalde Kapali)

34: Frekans Ayarlama Engelleme
35: PID Calisma Yoni Tersleme
36: Harici STOP Girisi (1)

37: Komut Kaynagdi Gegisi (2)
38: PID Integral Duraklatma

39: Frekans Kaynagdi X ile Dijital
Frekans (P0.10) Aras1 Gegis

40: Frekans Kaynagi Y ile Dijital
Frekans (P0.10) Aras1 Gegis

43: PID Parametrelen Gegisi
(PA.15-PA17 Setine Gegis)

46: Hiz Kontroli/Moment Keontroli
Arasi Gegis

47 Acil Durum STOP

48: Harici STOP Girisi (2)

49: Yavasla ve DC Fren Yap (DC
Fren Baslangi¢c Frekansina)

50: Calisma Zamanini Sifirla
(PB.42 & P8.53)

13

P5.10

S Filtre Zaman
Sabiti

0.000-1.000s

0.010s

P5.11

Terminal Modu

0: Cift-tel Mod 1
1: Cift-tel Mod 2
2: Ug-tel Mod 1
3: Ug-tel Mod 2

P5.12

Terminal Yukan/
Asadi Adimi

0.001-65.535Hz/s

1.00Hz/s

P5.13

F1 Egrisi 1
Minimum Girig

0.00v-P5.15

0.00v
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Parametre
Kodu

Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan
Deger

P5.14

F1 Egrisi 1
Minimum Girise
Karsilik Gelecek

Degder

-%100.0 - +%100.0

%0.0

P5.15

F1 Egrisi 1
Maksimum Girig

P5.13 - +10.00V

10.00v

P5.16

F1 Egrisi 1
Maksimum Girise
Karsilik Gelecek

Deger

-%100.0 - +%100.0

%100.0

P5.17

F1 Egrisi 1
Filtre Zaman
Sabiti

0.00-10.00s

0.10s

P5.18

F1 Egrisi 2
Minimum Girig

0.00v-P5.20

0.00v

P5.19

Fl Egrisi 2
Minimum Girise
Karsilik Gelecek

Deger

-%100.0 - +%100.0

%0.0

P5.20

Fl Egrisi 2
Maksimum Giris

P5.18 - +10.00V

10.00V

P5.21

F1 Egrisi 2
Maksimum Girige
Karsilik Gelecek

Deger

-%100.0 - +%100.0

%100.0

P5.22

Fl Egrisi 2
Filtre Zaman
Sabiti

0.00-10.00s

0.10s

P5.23

F1 Egrisi 3
Minimum Giris

-10.00v-P5.25

-10.00v

P5.24

F1 Egrisi 3
Minimum Girise
Karsilik Gelecek

Deger

-%100.0 - +%100.0

-%100.0

P5.25

F1 Edrisi 3
Maksimum Girig

P5.23 - +10.00V

10.00v

P5.26

FlEgrisi 3
Maksimum Girise
Karsilik Gelecek

Defer

-%100.0 - +%100.0

%100.0

P5.27

F1 Egrisi 3
Filtre Zaman
Sabiti

0.00-10.00s

0.10s
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Aralig Vagséagg Iran
P5.28 _Pulse 4 nokHz-P5.30 0.00kHz
Minimum Girig
Pulse
Minimum Girigse | , i i
P5.29 Karsilik Gelecek | %100.0 - +%100.0 %0.0
Deger
P530 | oo o |P5.28-100.00kHz 50.00kHz
aksimum Girig
Pulse
Maksimum Girise | ” 5
P5.31 KarsilcGelecek [ %100.0 - +%100.0 %100.0
Degder
Pulse
P5.32 Filtre Zaman  [0.00-10.00s 0.10s
Sabiti
Bider Basamadgi: FIV
Onlar Basamagdi: FIC
Yiizler Basamagi: FIA
FI Egrisi 1:Egri1 (P5.13-P5.16)
Foag Segimi 2: Egri 2 (P5.18-P5.21) 321
3: Egri 3 (P5.23-P5.26)
4: Egri4 (C6.00-C6.07)
5: Egri 5 (C6.08-C6.15)
Bider Basamadi: FIV
Fl Minimum Onlar Basamag: FIC
P5.34 Dedieri Yizler Basamagi: FIA 000
0: Minimum Deger
1:%0.0
P5.35 D Sinst - 10.0-3600.0s 0.0s
ecikmesi
P5.36 REV Girisi 15 0-3600.0s 0.0s
Gecikmesi
P5.37 STGINst 15 0_3600.0s 0.0s
Gecikmesi
Bider Basamadgi: FWD Girisi
Onlar Basamagi: REV Girisi
Yiizler Basamagi: S1 Ginsi
P5.38 |S Aktif Mod Secimi|Binler Basamagi: S2 Girisi 00000
On Binler Basamagi: S3 Girisi
0: High Aktif
1: Low Aktif
Bider Basamadi: S3 Girisi
P5.39 |S Aktif Mod Secimi[0: High Aktif 0
1: Low Aktif
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Parametre

Kodu Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan
Deger

Grup P6: Cikis Terminalleri

P6.00 MO1 Cikisi Modu

1: Switch sinyal ¢ikisi (MO1)

P6.01 MO1 Cikisi

0: Pasif

1: Siiriicii Galisiyor

2: Hata Cikigi (Stop)

3: Frekans-Seviyesi Bulma FDT1
Cikisi

4: Frekansa Ulasti

5: Sifir Hizda Calisiyor (Dururken

Réle Cikist

6= {(RA-RB-RC)

Cikis Vermez)

6: Motor Asiri Yiiklenme ©n Uyan
7: Siiriicii Asin Yiiklenme On
Uyar

8: Sayici Degere Ulasti

9: Sayici Belidenen Degdere Ulasti
10: Uzunluga Ulasti

11: PLC Déngiisii Tamamlandi
12: Toplam Calisma Siresine
Ulasti

13: Frekans Sinidandinidi

14: Moment Sinidandinidi

15: Calismaya Hazir

16: FIV = FIC

17: Frekans Ust Limitine Ulasti
18: Frekans Alt Limitine Ulasti
(Dururken Cikis Vermez)

19: Diisik Gerilim Durumu

20: Haberlesme Ayari

23: Sifir Hizda Calisiyor
(Dururken Cikis Verir)

24: Toplam Eneriili Kalma
Siiresine Ulasildi

25: Frekans-Seviyesi Bulma
FDT2 Cikisi

26: Frekans 1’e Ulasildi

27: Frekans 2'ye Ulasild

28: Akim 1’e Ulasildi

29: Akim 2'yve Ulasildi

30: Sireye Ulasildi

31: FIV Giris Sinin Asildi

32: Yuk Yok

33: Ters Ydnde Galisiyor

34: Sifir Akim Cekiliyor

35: Modiil Sicakligina Ulasildi
36: Yazilimsal Akim Siniri Asild
37: Frekans Alt Simirina Ulasildi
(Dururken Cikis Verir)

38: Alarm Cikisi

40: Galisma Zamanina Ulasildi




YA2000 Serisi Teknik Ozellikleri

Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
0: Calisma Frekans|
1: Set Frekansi
2: Cikas Akami
3: Cikis Momenti
4: Cikis Gileil
5: Cikis Gerilimi
6: Pulse Girisi (100kHz igin
%100.0)
P6.07 |FOV Analog Cikis ;j E:\é 0
10: Uzunluk
11: Sayici Degeri
12: Haberlesme Ayari
13: Motor Devri
14: Cikis Akimi (1000.0A igin
%100.0)
15: Cikis Gerilimi (1000.0V igin
%100.0)
pe.1o |FOVAnalogCikis| o0 0y o Lo100.0 %0.0
Ofset Katsayisi
pe.11 |FOVAnalog Cikis| 4 45 410,00 1.00
Kazanci
P6.17 MO Gikist 0 15~3600.05 0.0s
Gecikmesi
pe.1g | RARBRCCKII G o 50005 0.0s
Gecikmesi
pe.1g |RA-RE-RC output\y o 3600 0s 0.0s
delay time
Bider Basamadgi - MO1
P6.22 Cikis Terminali  |Onlar Basamagi - RA-RB-RC 00
’ Calisma Sekli  |0: Pozitif Mantik
1: Negatif Mantik
Grup P7: Operatdr Paneli ve Gisterge
Cikis Gicli
P7.00 Duzeltme 0.0-200.0 100.0
Katsayisi
0: STOP/RESET butonu sadece
“Tus takimi Kontrol Modunda"
P7.02 STOP/RESET calisir 1
Butonu

1: STOP/RESET butonu tiim
modlarda galisir
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Parametre

Kodu Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan
Deger

LED Gosterge
Calisma Ani
Parametreleri (1)

P7.03

0000-FFFF arahginda
Hexadecimal olarak ayadanir.

Bit00: Calisma Frekansi (1) - Hz
Bit01: Set Frekansi- Hz
Bit02: DC Bara Gerilimi- V
Bit03: Cikis Gerilimi - V
Bit04: Cikis Akimi - A
Bit05: Cikis Gicil - kW
Bit06: Cikis Momenti - %
Bit07: S Girisi Durumu
Bit08: M01 Cikisi Durumu
Bit09: FIV Gerilimi (V)
Bit10: FIC Gerilimi (V)
Bit12: Sayici Dederi

Bit13: Uzunluk Degeri
Bit14: Cikis Mili Devri
Bit15: PID Ayari

001F

LED Gésterge
Calisma Ani
Parametreleri (2)

P7.04

00000-FFFF araliginda
Hexadecimal olarak ayadanir.

Bit00: PID Geri beslemesi

Bit01: Ddngiisel Calisma
Kademesi

Bit02: Pulse Girisi Frekans| - kHz
Bit03: Calisma Frekansi (2) - Hz
Bit04: Kalan Calisma Sresi
Bit05: FIV Gerilimi (Duizeltme
Katsayisi Olmadan) - V

Bit06: FIC Gerilimi (Diizeltme
Katsayisi Olmadan) - V

Bit08: Cizgisel Hiz

Bit09: Su anki Enerjili Kalma
Zamani - Saat

Bit10: Su anki Calisma Zaman! -
Dakika

Bit11: Pulse Girisi Frekansi - Hz
Bit12: Haberlesme Ayari Degeri
Bit14: Frekans Kaynagi X - Hz
Bit15: Frekans Kaynadi Y - Hz

0000
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder

0000-FFFF arahginda
Hexadecimal olarak ayarlanir.

Bit00: Set Frekansi - Hz
Bit01: DC Bara Gerilimi- V
Bit02: S Girisi Durumu
LED Gésterge B!tOGE MO1 Qlkll.§l _Durumu
P7.05 Durma Ani | oio4: FIV Gerilimi - Y 0033
Parametreleri B!t05: FIC Gerilimi -_V

Bit07: Sayici Degeni

Bit08: Uzunluk Degeri

Bit09: Déngiisel Calisma
Kademesi

Bit10: Cikis Mili Devri

Bit11: PID Ayari

Bit12: Pulse Girisi Frekansi (kHz)

pr.os | Wi Mili Devri g 600465000 1.0000
Katsayisi
Sogutucu Blok Yalnizca
peir Sicakig  |20-190.00C Okunabilir
. Yalnizca
P7.09 Calisma Saati |0-65535 Saat Okunabilir
i s Yalnizca
P7.11 Yazilim Surlimd |- Okunabilir
Cikis Mili Devri
P7.12 icin Ondalik  |0-3 1
Gosterge Sayisi
Toplam Enerjili Yalnizca
P73 Kalma Suresi | -2o>o0 Saat Okunabilir
Toplam Enerji Yalnizea
B Tuketimi O-gmialolin Okunabilir
Grup P8: Yardimci Fonksiyonlar
PEdl | T6GErekans |200H=Meksimum Frekans 2.00Hz
(P0.12)
P8.01 JOG . . |0.0-6500.0s 20.0s
Hizlanma Siiresi
P8.02 05 - _.|0.0-6500.0s 20.0s
Yavaslama Siiresi
Hizlanma Siiresi Mogel
P8.03 @ 0.0-6500.0s gére
degisir.
Yavaslama Siiresi Modele
P8.04 ¥ 2 0.0-6500.0s gore
degisir.
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(FDT1)

Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Hizl Siiresi Modele
P8.05 1zlanma Surest |4 4.6500.0s gére
3) dedisir.
Yavaslama Siiresi HEdels
P8.06 ) 0.0-6500.0s gére
degisir.
Hizlanma Siiresi Modele
P8.07 0.0-6500.0s gére
) dedisir
Yavaslama Siiresi Madele
P8.08 $ e 0.0-6500.0s gore
degisir.
Atlama Frekansi |0.00Hz-Maksimum Frekans
P8.09 ) (P0.12) 0.00Hz
Atlama Frekansi [0.00Hz-Maksimum Frekans
P8.10 @ (P012) 0.00Hz
Atlama Frekansi [0.00Hz-Maksimum Frekans
P8.11 At (P0.12) 0.01Hz
llerifGeri Déniis
P8.12 Gegislerinde  [0.0-3000.0s 0.0s
Olii Zaman
P8.13 Ters Kontral |2 AR 0
1: Pasif
Set Frekansi
Minimum 0: Minimum Frekansta Calis
P8.14 Frekansin Altinda |1: Dur 0
ise 2: SifirHizda Calis
Cahsma Modu
P8.15 Droop Kontrol |0.00-10.00Hz 0.00Hz
Toplam Enerjili
PB.16 Kalma Siiresi |0-65000 Saat 0 Saat
Siniri
Toplam
P8.17 Calisma Siiresi [0-65000 Saat 0 Saat
Sinin
Baslatma 0: Pasif
F8:18 Korumasi 1: Aktif 0
Frekans-Seviyesi ;
P8.19 Bulma Degeri ?I;,%O:'Z)Z)'Maks'm”m Frefans 50.00Hz
(FDT1) )
Frekans-Seviyesi
P8.20 Bulma Histerisizi |%0.0-%100.0 (FDT1 Degeri) %5.0
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Frekansa Ulasild .
P8.21 Bilgisi igin ﬁgg:@(op%ﬂ (2’;")3*‘5'""”"" %0.0
Algilama Araligi i
Hizlanma ve i 5
P8.22 | Yavaglamada ?: ::tff'f 0
Atlama Frekansi | ~
Hizlanma Siiresi :
PB.25 | (1)ve(2)arasmnda ?IS%OI1-|22)-Mak5|mum Frglans 0.00Hz
gegisfrekansi )
Yavasglama Siiresi ;
P8.26 |(1)ve (2) arasinda ?I.;,%Orzz)‘“"'aks'm“m Frelans 0.00Hz
gegis frekansi )
JOG Terminali . .
P8.27 Calismada || o 0
Oncelikli )
Frekans-Seviyesi s
P8.28 | Bulma Degeri ?F',%O:'ZZ)'ME’"‘S"””"‘ Frekeans 50.00Hz
(FDT2) )
Frekans-Seviyesi
PB.29 Bulma Histerisizi |%0.0-%100.0 (FDT2 Dedgeri) %5.0
(FDT2)
Frekansa Ulasildi .
P8.30 | Algilama Deger ?é%or'zz)'maks'm”m Frekans 50.00Hz
() i
Frekansa Ulasild |, i :
P8.31 | Algilama Araligi Iﬁggﬂ?&%ﬂ (2';")3"5'“’“"’ %0.0
() i
Frekansa Ulasild ;
P8.32 | Algilama Deger ?ﬁ%or';)'”'aks'm“m FiEkans 50.00Hz
(2) i
Frekansa Ulasild .
P8.33 | Algilama Araligi ﬁgg:@(op%ﬂ (2’;")3*‘5'""”"" %0.0
(2) '
P8.34 SHIrAKIM 1o, 0 0.9%300.0 (Motor Akimi) %5.0
Algilama Seviyesi
Sifir Akim
P8.35 Algilama 0.01-600.00s 0.10s
Gecikmesi
ppas | SlasAsnAkim o0 0 pasif 200.0%
Sinin
Cikis Asin
P8.37 Akim Algilama [0.00-600.00s 0.00s
Gecikmesi
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
P8.38 | Akim Algilama (1) [%0.0-%300.0 (Motor Akimi) %100.0

Akim
P8.39 Algilama Arahd |%0.0-%300.0 (Motor Akimi) %0.0
()
P8.40 | Akim Algilama (2) [%0.0-%300.0 (Motor Akimi) %100.0
Alam
PB.41 Algilama Araligi |%0.0-%300.0 (Motor Akimi) %0.0
(2)
Zamanlama 0: Pasif i
Gl Fonksiyonu 1: Aktif 0.0
0: P8.44
1:FV
Zamanlama 2 FIC
Fod F?(’;ksr:‘a’?T” Analog girislerin %100 degerler G
ynag P8.44’lin degerine karsilik
gelmektedir
P8.44 Zamanlama 4 4 6500.0 Dakika 0.0 Dakika
Siiresi
pg4s | 1V Gerlim Giisi \g 50y pg 46 310V
Alt Sinin
pg4e | TV Serilim Giisi |pg 45 10 0oV 5.80V
Ust Sinin
IGBT Modiil
P8.47 Sicaklik S 0-1500C 1000C
. 0: Fan sadece sirict ¢aligirken
PB.48 S"%‘g{:‘;‘;g"”' devrede 0
1: Fan her zaman devrede
PB.51-Maksimum Frekans
PB.49 |Uyanma Frekansi (P0.12) 0.00Hz
P8.50 Uyanma g o 6500.0s 0.0s
Gecikmesi
P8.51 Uyuma Frekansi |0.00Hz-Uyanma Frekansi (P8.49)| 0.00Hz
PB.52 [Uyuma Gecikmesi|0.0-6500.0s 0.0s
pg.s5y | SuankiCalisma g4 6r60 0 Dakika 0.0 Dakika
Siresine Ulasildi
Grup P9: Hatalar ve Korumalar
Motor Asir Yilk [0: Pasif
Peied Korumasi 1: Aktif .
po.o1 | Motorsin Yik |526.40.00 1.00
Korumasi Kazanci
pg.oz | MotorAsin YUk o 0h o100 %80
Uyari Katsayisi
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
Asir Gerilim
P9.03 Geciktirme 0-100 0
Katsayisi
Asirl Gerilim
P9.04 Geciktirme %120-%150 %130
Koruma Gerilimi
Asiri Akim
P9.05 Geciktirme 0-100 20
Katsayisi
Asiri Akim
P9.06 Geciktirme %100-%200 %150
Koruma Akimi
Enerjilenme
Aninda Motor- .
P9.07 Toprak RS 1
1: Aktif
Kisa Devre
Kontrolil
Otomatik Hata
R9:08 Sifirlama Sayisi 0-2) 0
F9.10 Otomatik Hata |0: Tepki Vermez 1
) SifirlamadaM01 |1: Tepki Verir
Otomatik Hata
P9.11 Bitrlama, Aralig 0.1-100.0s 1.0s
Cikis Faz 0: Pasif
Fa:13 Korumasi 1: Aktif 1
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
0: Hata Yok
1: Evirci Bslimi Korumasi
2: Hizlanmada Asin Akim
3: Yavaslamada Asiri Akim
4: Sabit Hizda Asirn Akim
; 5: Hizlanmada Asin Gerilim
Po.14 llkHata Kodu  |g. vayaglamada .?-\§|r| Gerilim -
7: Sabit Hizda Asiri Gerilim
9: Dustk Gerilim
10: Striicl Asiri Yiklenme
11: Motor Asiri Yiklenme
13: Cikis Faz Kayhi
14: IGBT Modul Asiri Isinma
15: Harici Ekipman Hatasi
16: Haberlesme Hatasi
17: Kontaktdr Hatasi
18: Akim Algilama Hatasi
P9.15 ikinei Hata Kodu |19: Motor Otomatik Tanima w
Hatasi
21: EEPROM Yazma-Okuma
Hatasi
22: Buricli Donanim Hatasi
23: Toprak Kisa devresi
26: Toplam Calisma Siiresine
Ulasti
29: Toplam Enerjili Kalma Siiresi
P9.16 Son Hata Kodu [30: Cikis Mili Bosta -
31: Caligirken PID Geri beslemesi
Koptu
40: Dalgah Akim Sinir Hatasi
P9 17 Son Hata Aninda I. Yalmzc_q
’ Frekans Okunabilir
Son Hata Aninda Yalnizca
Po.18 Akimn il Okunabilir
PY.19 Son Hata Aninda | Yalnizea
) DC Bara Gerilimi Okunabilir
P9.20 Son Hata Aninda Yalnizca
) Giris Terminalleri |~ Okunabilir
PO 21 Son Hata Anlndal_ L Yalnlzc_q
’ Cikis Terminalleri Okunabilir
P9 29 Sq_n _H;_i_ta Aninda L Yalmzc_q
Siriicii Durumu Okunabilir
Son Hata Aninda Valfiized
P9.23 Enerjili Kalma |- Ok =
- unabilir
Siiresi
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Pg.2d4 Son Hata Aninda Yalnizea

: Calisma Siiresi | Okunabilir
ikinci Hata Aninda Yalnizca

K27 Frekans i Okunabilir
ikinci Hata Aninda Yalnizea

Pa.28 Akim i Okunabilir
P9 29 ikinci Hata Aninda Yalnizca

) DC Bara Gerilimi | Okunabilir
F9.30 ikinci Hata Aninda I, Yalnizca

) Giris Terminalleri Okunabilir
Pg 31 ikinci Hata Aninda Yalnizea

) Cikis Terminalleri | Okunabilir
Pg 32 ikinci Hata Aninda Il Yalnizea

) Suriicll Durumu Okunabilir

ikinci Hata Aninda

Yalnizea
P9.33 Enerj!!l Ka_lma - Okunabilir
Siresi
Pg.3d ikinci Hata Aninda Yalnizea
) Calisma Siiresi | Okunabilir
ilk Hata Aninda Yalnizca
Po.37 Frekans i Okunabilir
ilk Hata Aninda Yalnizca
PR35 Akim i Okunabilir
PG 39 ilk Hata Aninda Yalnizca
) DC Bara Gerilimi | Okunabilir
PG 40 ilk Hata Aninda | Yalnizca
) Girig Terminalleri Okunabilir
PO ilk Hata Aninda Yalnizca
) Cikis Terminalleri | Okunabilir
Pg 42 ilk Hata Aninda | Yalnizca
) Suriicll Durumu Okunabilir
ilk Hata Aninda N
P9.43 Enerjili Kalma |- o
S Okunabilir
Siiresi
ilk Hata Aninda Yalnizca
R4 Calisma Siiresi | Okunabilir
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Bider Basamadgi - Motor Asin
Akim (OL1)
Yiizler Basamagi - Cikis Faz
Kaybi (LO)
Hata Koruma ESI:;?F?;:;agl - Harici Hata
P9.47 | Davranisi Secimi |~2Y129 , 00000
) On Binler Basamagi -
Haberlesme Hatasi (CE)
0: Motoru Bosa Birak
1: Durus Modu Secimini Yerine
Getir
2: Calismaya Devam Et
Onlar Basamag - EEPROM
Okuma-Yazma Hatasi (EEP)
Hata Koruma On Binler Basamagi - Toplam
PO.48 | Davranisi Segimi |$3/'$ma Slresini Asti (END1) 00000
@ 0: Motoru Bosa Birak
1: Durus Modu Secimini Yerine
Getir
2: Calismaya Devam Et
Yiizler Basamagi - Toplam Eneriili
Kalma Siresini Asti (END2)
Binler Basamagdi - Cikis Mili
Hiata Korma g?lgain(:é?gggamagl - PID Geri
P9.49 Davmn(|§|)8e9|m| beslemesikoptu (PIDE) 00000
0: Motoru Bosa Birak
1: Durus Modu Segimini Yerine
Getir
2: Calismaya Devam Et
Hata Durumunda 0: Hata Aplndakl Calisma
Calismaya Devam Frekans le
smay 1: Set Frekansi ile
P9.54 Et i e 0
Modu igin 2: Frekans Ust Limiti ile
Frekans Seeii 3: Frekans Alt Limiti ile
¢ 4: Yedek Frekans ile (P9.55)
P9.55 Yedek Frekans |%60.0-%100.0 (P0.12) %100.0
Enerji Kesintisi [0: Hichir sey yapma
P9.59 Aninda 1: Yavasla 0
Davranis Secimi |2: Yavasla ve dur
DC Bara
P9.60 Geriliminin o, 9. 04100.0 %0.0
~ Dismesine
1zin Verme Sinin
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
DC Bara
P9.61 S?”"m'r.”" 0.00-100.00s 0.505
ismesine
Izin Verme Siiresi
Enerji Kesintisi
Durumu Igin s o o
P9.62 DC Bara Gerilimi %60.0-%100.0 %80.0
Siniri
Cikis Mili Bosta |0: Pasif
BB Komumasi 1: Aktif 0
Po.64 | s Mili Bosta lo.1 5 001000 9%10.0
Algilama Seviyesi
Cikis Mili Bosta
P9.65 Algilama 0.0-60.0s 1.0s
Gecikmesi
Grup PA: Proses Kontroli, PID Fonksiyonlan
0: PA.O1
1: Analog Gerilim Girisi (FIV)
PA.00 PID 2: Analog Akim Girisi (FIC) 0
' Referans Kaynadi|4: Pulse Girisi (S3)
5: Haberlesme ile
6: Coklu-Referans
PID
PA.O1 Dijital Referans %0.0-%100.0 %350.0
0: Analog Gerilim Girisi (FIV)
1: Analog Akim Girisi (FIC)
3: FIW-FIC (Fark Alici)
PID 4: Pulse Girisi {(S3)
PA.02 Geribesleme |2 Haberiesme e 0
’ Kaynag 6: FM+FIC (Toplayicl)
7: MAX(|FIV|, |FIC]) (Biiyiik Olan
Al)
8: MIN(|FIV|, |FIC]) (Kiigiik Olan
Al)
PID 0: lleri Yénde
Rh-08 Calisma Yoni  [1: Geri Y6nde @
PID
PA.04 Geri besleme  |0-65535 1000
Araligi
Oransal Kazang
PA.05 Kp 0.0-100.0 20.0
h
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
Integral
PA .06 Zaman Sabiti Ti |0.01-10.00s 2.00s
4]
Tiirev
PA.07 Zaman Sabiti Td (0.000-10.000s 0.000s
(1)
PID
Geri Yonde 0.00Hz-Maksimum Frekans
PA .08 Caligii {P0.12) 2.00Hz
Kesim Frekansi
PA .09 ! %0.0-%100.0 %0.0
Sapma Sinin
PA.10 N BiR %0.00-%100.00 %0.10
Tirev Sinin
PA.11 PIDAyar 14 ng_g50.00s 0.00s
Degisme Siiresi
PID
PA.12 Geri besleme |5 05 69 nos 0.00s
Filtresi
Zaman Sabiti
PID
PA.13 Cilas Filtresi  [0.00-60.00s 0.00s
Zaman Sabiti
Oransal Kazang
PA.15 Kp 0.0-100.0 20.0
)
Integral
PA.16 Zaman Sabiti Ti |0.01-10.00s 2.00s
()
Tiirev
PA17 Zaman Sabiti Td (0.000-10.000s 0.000s
()
PID 0: Gegis Yok
PA .18 Parametre Seti |1: Terminal ile Gegis 0
Gegis Durumu  |2: Sapmaya Bakarak Gegis
PID
Parametre Seti
PA.19 Gegisi lein 1900 0 pa 20 %20.0
Gereken
Sapma Dedgeri
)
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
PID
Parametrg Seti
PA20 Gegisi lein | o) 19.9%100.0 %80.0
Gereken
Sapma Degeri
(2)
PID
PA 21 ... |%0.0-%100.0 %0.0
Baslangi¢ Dederi
PID
PA.22 Baslangie 14 50.650.00s 0.00s
Degerinde
Bekleme Siresi
ileri Yénde PID
PA.23 Cikis! %0.00-%100.00 %1.00
Maksimum
Sapma Adimi
Geri Yénde PID
Cikisi o o 9
PA.24 : %0.00-%100.00 %1.00
Maksimum
Sapma Adimi
Birler Basamadgi
0: Gegersiz
PID 1: Gegerli
Faies Integral Durumu |Onlar Basamag) 00
0: Aktif
1: Pasif
gle[:i %0.0: Geri besleme Koptu
PA .26 bes] Kont Algilamasi Pasif %0.0
ESIEMEOPIL o0 1-%100.0
Algilama Dederi
PID
Geri
PA 27 0.0-20.0s 0.0s
beslemekoptu
Algilama Siresi
Dururken 0: PID Calismaz
.28 PID Durumu 1: PID Galisir 4
Grup Pb: Swing Frekansi, Sabit Uzunluk ve Sayici
0: Set Frekansina Bagli Olarak
Pb 00 Swing Frekansi [(P0.03) 0
' Ayar Modu 1: Maksimum Frekansa Bagl
Olarak (P0.12)
Pbo1 | SWing Frekanst o5 4 or100.0 %0.0

Genligi
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Mod Segimi

durumunu koru, galismaya
devam et

2: Sonsuz déngil

ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
ppoz | Swing Frekans lo.h o o500 %0.0
Degistirme Genligi
pp.os | SwingFrekans |4 4 2000.0s 10.0s
Ddngi Suresi
Uggen Dalga
Pb.04 Yikselme Stiresi (%0.1-%100.0 %50.0
Katsayisi
Pb.05 Uzunluk Ayarn  |0-65535m 1000m
Pb.06 Mevcut Uzunluk |0-65535m Om
poo7 | MeU®BaMA g 165535 100.0
ulse
Pb.08 saylel - |1.g5535 1000
Ayar Degeri
Pb.09 _ Savier |4 gesas 1000
Belidenmis Dederi
Grup PC: Coklu Hiz Referansi ve Déngusel Calisma
PC.00 Hiz Referans1 0 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.01 Hiz Referansi1 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.02 Hiz Referans1 2 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.03 Hiz Referansi 3 [-%100.0- +%100.0 %0.0
PC.04 Hiz Referansi 4 [-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.05 Hiz Referansi 5 [-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.06 Hiz Referans1 6 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.07 Hiz Referans1 7 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.08 Hiz Referans1 8 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.09 Hiz Referansi 9 [-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.10 [ Hiz Referansi 10 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.11 Hiz Referansi 11 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.12 | Hiz Referansi 12 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.13 [ Hiz Referansi 13 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.14 [ Hiz Referansi 14 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
PC.15 [ Hiz Referansi 15 |-%100.0 - +%100.0 %0.0
0:Stop after the AC drive runs 0:
Bir ddngii ¢alis ve dur
PC.16 Ddnglisel Calisma|1: Bir déngi ¢alis ve son 0
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
Bider Basamadi (Enerji
Kesintisinde)
PC 17 Déngiisel Calisma|Onlar Basamagi (Stop Sinyali 00
’ Hafiza Segimi |Geldiginde)
0: Son déngid adimi unutulsun
1: Son déngii adimi hatidansin
Déngii Adimi
PC.18 Calisma Stresi (0) 0.0-6553.5 0.0
0: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
Déngi Adimi  |1: Hizlanma/lYavaslama Siiresi (2)
PC 19 Hizlanmaf (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/Yavasglama Siiresi (3)
Stiresi (0) (PB.05-P8.06)
3: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngii Adimi
PC.20 Calisma Siiresi (1) 0.0-8553.5 00
0: HizlanmafYavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
D&ngi Adimi  |1: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (2)
PC 21 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) _ 0
’ Yavaslama 2: HizlanmafYavaslama Siiresi (3)
Stresi (1) (P8.05-P8.06)
3: HizlanmafYavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngi Adimi
PC.22 Galisma Siiresi (2) 0.0-8553.5 0.0
0: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
Déngt Adimi [1: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (2)
PC .23 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (3)
Siiresi (2) (PB.05-P8.06)
3: Hizlanma/fvavaslama Siiresi (4)
(PB.07-P8.08)
pc.o4 | DOnguAdmi g4 65535 0.0

Calisma Siiresi (3)
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
0: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
Déngi Adimi |1: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (2)
PC 25 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/Yavasglama Siiresi (3)
Siiresi (3) (P8.05-P8.08)
3: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Dé&ngli Adimi
PC.26 Caligma Soresi (4) 0.0-6553.5 0.0
0: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
Déngii Adimi  |1: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (2)
PC 27 Hizlanmaf (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (3)
Stresi (4) (P8.05-P8.06)
3: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngii Adimi
PC.28 Calisma Siiresi (5) 0.0-6553.5 0.0
0: HizlanmafYavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
D&ngi Adimi  |1: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (2)
PC 20 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) _ 0
’ Yavaslama 2: HizlanmafYavaslama Siiresi (3)
Stresi (5) (P8.05-P8.06)
3: HizlanmafYavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngi Adimi
PC.30 Calisma Siiresi (6) 0.0-6553.5 0.0
0: Hizlanma/fvavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
Déngt Adimi [1: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (2)
PC 31 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (3)
Siresi (6) (P8.05-P8.06)
3: Hizlanmafvavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Dangi Adimi
PC.32 Calisma Suresi (7) 0.0-6553.5 0.0
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
0: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
Déngi Adimi |1: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (2)
PC 33 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/Yavasglama Siiresi (3)
Siiresi (7) (PB.05-P8.06)
3: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (4)
(PB.07-P8B.08)
Dé&ngli Adimi
PC.34 Caligma Soresi (8) 0.0-6553.5 0.0
0: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
Déngii Adimi  |1: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (2)
PC 35 Hizlanmaf (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (3)
Sitiresi (8) (PB.05-P8.06)
3: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngii Adimi
PC.36 Calisma Siiresi (9) 0.0-6553.5 00
0: HizlanmafYavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
D&ngi Adimi  |1: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (2)
PC 37 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) _ 0
’ Yavaslama 2: HizlanmafYavaslama Siiresi (3)
Stresi (9) (PB.05-P8.06)
3: HizlanmafYavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngi Adimi
PC.38 Calisma Siiresi |0.0-6553.5 0.0
a0
0: Hizlanmafyavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
D&ngi Adimi  |1: Hizlanma/yavaslama Siiresi (2)
PC 39 Hizlanmaf (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanmafyavaslama Siiresi (3)
Siresi (10) (PB.05-P8.06)
3: Hizlanmafyavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngli Adimi
PC.40 Calisma Siresi |0.0-6553.5 0.0
(1)
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
0: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
Déngi Adimi |1: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (2)
PG 41 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/Yavasglama Siiresi (3)
Siiresi (11) (PB.05-P8.06)
3: Hizlanmafyavaslama Siiresi (4)
(PB.07-P8B.08)
Dé&ngii Adimi
PC.42 Calisma Siresi |0.0-6553.5 0.0
(12)
0: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.09)
Déngi Adimi |1: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (2)
PC 43 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) . 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/fYavaslama Siiresi (3)
Siresi (12) (PB.05-PB.06)
3: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngi Adimi
PC.44 Caligma Siresi |0.0-6553.5 0.0
a3
0: HizlanmafYavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
D&ngi Adimi  |1: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (2)
PC 45 Hizlanma/ (P8.03-P8.04) _ 0
’ Yavaslama 2: HizlanmafYavaslama Siiresi (3)
Siresi (13) (PB.05-P8.06)
3: HizlanmafYavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Déngi Adimi
PC .46 Calisma Siiresi  |0.0-6553.5 0.0
(14)
0: Hizlanmafyavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
D&ngi Adimi  |1: Hizlanma/yavaslama Siiresi (2)
PC 47 Hizlanmaf (P8.03-P8.04) 0
’ Yavaslama 2: Hizlanma/fyavaslama Siiresi (3)
Siresi (14) (PB.05-P8.06)
3: Hizlanmafyavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)
Dé&ngii Adimi
PC.48 Calisma Siresi |0.0-6553.5 0.0
(15)
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Parametre
Kodu

Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan
Deger

PC.49

Déngi Adimi
Hizlanma/
Yavaslama
Siiresi (15)

0: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (1)
(P0.08-P0.08)
1: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (2)
(P8.03-P8.04)
2: Hizlanma/Yavasglama Siiresi (3)
(PB.05-P8.06)
3: Hizlanma/Yavaslama Siiresi (4)
(P8.07-P8.08)

PC.50

Déngiisel Calisma
Siire Birimi

0: Saniye
: Saat

PC.51

Hiz Referansi 0
Kaynak Segimi

1
0: Dijital Ayar (PC.00)

1: Analog Gerilim Girisi (FIV)

2: Analog Akim Girisi (FIC)

4: Pulse Girisi

5:PID

6: Frekans Seti (P0.10) (Yukan/
Asadi Butonlan ile ayarlanabilir.)

Grup PD:

Haberlesme

PD.00

Haberlesme Hizi

300bps
600bps
1200bps
: 2400bps
4800bps
9600bps
19200bps
38400bps
57600bps
1 115200bps

PD.01

Veri Yapisi

8N 2
BE1
801
8N 1

QM aloimslog s WO

PD.02

Cihaz Adresi

0: Broadcast Adresi
1-248

PD.03

Tepki Gecikmesi

0-20ms

2ms

PD.04

Zaman Asimi

0.0: Pasif
0.1-60.0s

0.0

PD.05

MODBUS
Protokolii

0: Standart Olmayan MODBUS
Protokold
1: Standart MODBU S Protokolil
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
Haberlesme
Uzerinden )
PD.06 Okurken (% 2004 0
Akim Degeri T
Cozuniirligu
Grup PP: Kullanici Tanimh Parametre Ayarlan
PP.00 Kullanici Sifresi |0-65535 0
0: Highir sey yapma
1: Fabrika Ayariarina Dén (Motor
: Parametreleri Harig)
PP.01 Fab”kaD‘}).f”a”"a 2: Kayitlan Sil 0
4: Su Anki Parametreleri Yedekle
501: Yedek Parametreler Geri
Yiikle
Grup C0: Tork Kontroli ve Kisitl lar
Hiz/Tork Kontrolil [0: Hiz Kontrolii
£0.00 Segimi 1: Tork Kontrolli g
0: Dijital Ayar (C0.03)
1: Analog Gerilim Girisi (FIV)
2: Analog Akim Girisi (FIC)
4: Pulse Girisi
€0.01 Refgf;:sn";:”naul 5: Haberlesme ile 0
Y36 MIN(FIV], [FIC]) (Kigiik Olan
Al
7: MAX(|FIV|, [FIC]) (Buyuk Olani
Al)
C0.03 Tork Referansi [-%200.0 - +%200.0 %150.0
Tork Modunda
ileri Yénde 0.00Hz-Maksimum Frekans
c0.05 Maksimum  |(P0.12) 50.00Hz
Frekans
Tork Modunda
Geri Yénde 0.00Hz-Maksimum Frekans
c0.06 Maksimum  [(P0.12) 50.00Hz
Frekans
coo7 | forkModunda 4 g5 6rp 0os 0.00s
Hizlanma Siiresi
coos |, JorkModunda 1405 65 0ps 0.00s
Yavaslama Siiresi
Grup C5: Kontrol Optimizasyonu
PWM Gegisi
C5.00 |Frekans Ust Limiti |0.00-15.00Hz 12.00Hz
0.00-15.00Hz
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Parametre 5 Varsayilan
Kodu Parametre Adi Ayar Araligi Deder
0: Asenkron Modiilasyon
eall PN Mool 1: Senkron Modiilasyon 0
Olii-Zaman 0: Dizenleme Yok
C5.02 Diizenleme Modu 1: Dizenleme Modu 1 1
2: Dizenleme Modu 2
0: Rastgele PWM Yok
cs.03 | Rastoele PAM 4y 4o biyM Frekansi Gezinme 0
Araligi .
Araligi
Hizl Akim 0: Pasif
e84 Sinilama 1: Altif !
csps | AKmAlglama g g, 5
Diizeltmesi
C5.06 D”“é%f”"m %60.0-%140-0 %100.0
sSLwe 0: Optimizasyon Yok
C5.07 Optimizasyon |1: Optimizasyon Modu 1 1
Modu 2: Optimizasyon Modu 2
Grup C6: Analog Girig Egri Tanimlama
©6.00 FI Earisi () 1 414 oov - c6.02 0.00V
Minimum Giris
FI Egrisi (4)
ce.of | Minimum Girise | o400 0 +9100.0 %0.0
Karsilik Gelen
Deger
FI Egrisi (4)
C6.02 Kivrilma Noktas1 |C6.00-C6.04 3.00v
)
FI Edrisi (4)
C6.03 Kwvnima | o0100.0- +%100.0 %30.0
Noktasina Dederi
(1)
FI Egrisi (4)
C6.04 Kivrilma Noktasi |C6.02-C6.06 6.00V
(2)
FI Edgrisi (4)
C6.05 Kwnima 1 o4100.0 - +%100.0 %60.0
Noktasina Degeri
(2)
C6.06 FIEGNSI () 6 06 - +10.00v 10.00V
Maksimum Giris
FI Egrisi (4)
C6.07 Maksimum Girise |-%100.0 - +%100.0 %100.0
Degeri
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ParKaon;Etre Parametre Adi Ayar Araligi Vagséagg Iran
6.08 FIEQGrisi ) 1 10 0ov - c6.10 0.00vV
Minimum Girig
FI Egrisi (5)
C6.09 Minimum Girise |-%100.0 - +%100.0 %0.0
Degeri
FI Egrisi (5)
c6.10 Kivriima Noktas |C6.08-C6.12 3.00v
()
FI Egrisi (5)
c6.11 Kivnima | o,100.0 - +%100.0 %30.0
Noktasina Degeri
()
FI Egrisi (5)
c6.12 Kivriima Noktasi |C6.10-C6.14 6.00V
(2)
F1 Egrisi (5)
C8.13 Kivnima | o,100.0 - +%100.0 %60.0
Noktasina Degeri
(2)
C6.14 FIEGNSI(S) 1og 12 +1000v 10.00V
Maksimum Giris
F1 Egrisi (5)
C6.15 [ Maksimum Girise |-%100.0 - +%100.0 %100.0
Degeri
Analog Gerilim
C6.16 Girisi (FIV) -%100.0 - +%100.0 %0.0
Atlama Noktasi
Analog Gerilim
C6.17 Girisi (FIV) %0.0 - %100.0 %0.5
Atlama Adimi
Analog Akim Girisi
C6.18 (FIC) -%100.0 - +%100.0 %0.0
Atlama Noktasi
Analog Akim Girisi
C6.19 (FIC) %0.0 - %100.0 %0.5
Atlama Adimi
Grup CC: Analog Giris ince Avarlan
Analog Gerilim Fabrikada
CC.00 Girisi (FIV) 0.500-4.000V Kalibre
Olgiilen Deger (1) Edilmis
Analog Gerilim Fabrikada
cC.01 Girisi (FIV) 0.500-4.000V Kalibre
Olgiilen Deger (1) Edilmis
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Pa[(alggstre Parametre Adi Ayar Aralgi Va[r)sezyélran
Analog Gerilim Fabrikada
cc.02 Girisi (FIV) 6.000-9.899V Kalibre
Olgiilen Deger (2) Edilmis
Analog Gerilim Fabrikada
CC.03 Girisi (FIV) 6.000-9.999V Kalibre
Olgiilen Deger (2) Edilmis
Analog Akim Girisi Fabrikada
CcC.04 (FIV) 0.500-4.000V Kalibre
Olglilen Deger (1) Edilmis
Analog Akim Girisi Fabrikada
CcC.05 (FIV) 0.500-4.000V Kalibre
Olgiilen Deger (1) Edilmis
Analog Akim Girisi Fabrikada
CC.06 (FI\V) 6.000-9.998V Kalibre
Olgiilen Deger (2) Edilmis
Analog Akim Girisi Fabrikada
cc.o7 (FIV) 6.000-9.999V Kalibre
Olglilen Deger (2) Edilmis
Analog Gerilim Fabrikada
cc12 Cikisi (FOV) 10.500-4.000V Kalibre
Hedef Deger (1) Edilmis
Analog Gerilim Fabrikada
CC.13 Cikisi (FOV) |0.500-4.000V Kalibre
Olgiilen Deger (1) Edilmis
Analog Gerilim Fabrikada
CC.14 Cikisi (FOV) |6.000-9.999V Kalibre
Hedef Degder (2) Edilmis
Analog Gerilim Fabrikada
CC.15 Cikisi (FOV) |6.000-9.999V Kalibre
Olglilen Deger (2) Edilmis
Fammalie Parametre Adi Birimi
Kodu
Grup DO:izleme Parametreleri
D0.00 Calisma Frekansi 0.01Hz
D0.01 Set Frekansi 0.01Hz
D0.02 DC Bara Gerilimi 0.1v
D0.03 DC Bara Gerilimi 1V
D0.04 Cikis Akimi 0.01A
D0.05 Cikis Giicli 0.1kW
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Pa[(;:)n;stre Parametre Adi Birimi
D0.06 Cikis Torku %0.1
D0.07 S Girisi Durumu 1
D0.08 MO1 Cikisi Durumu 1
D0.09 Analog Gerilim Girisi (FIV) 0.01v
D0.10 Analog Akim Girisi (FIC) 0.01v
D012 Sayici Degeri 1
D013 Uzunluk Degeri 1
D0.14 Cikas Mili Devri 1
D0.15 PID Set Degeri 1
D0.16 PID Geri besleme Dederi 1
D017 D&ngiisel Calisma Kademesi 1
D0.18 Pulse Girisi Frekansi 0.01kHz
D0.20 Kalan Calisma Zaman| 0.1dk
D0.21 Analog Gerilim Girisi (FIV) (Ham Veri) 0.001V
D0.22 Analog Akim Girisi (FIC) (Ham Veri) 0.001V
D0.24 Cizgisel Hiz 1midk
D0.26 Su Anki Calisma Zamani 0.1dk
D0.27 Pulse Girisi Frekansi 1Hz
D0.28 Haberlesme Ayar Degderi %0.01
D0.31 Frekans Kaynag Y 0.01Hz
D0.34 Motor Sicakhdi 10C
D0.35 Hedef Tork %0.1
D0.37 Giic Faktdri Agisi 0.1
D0.34 VIF Ayrimina Kadar Hedef Gerilim 1
D040 VIF Aynmina Kadar Cikis Gerilimi 1V
D045 Hata Kodu (Hata Varsa) 0
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Hata sl Muhtemel Nedenler Cézim Onerileri
Kodu
1: Cikis terminalleri toprak ; gzgﬁgra\fila; ?Lc:erm
hattina baglanmis veya fil-tresi gerekiyst;r? 3
kisa devre edilmis : s
; " 3: Hava filtresini ve
2: Motor baglanti kablosu .
— sogutma fanini kontrol
Evirici Kati cok uzun 3
ocC o edin
Korumasi 3:IGBT Modillii asirt 1sindi | .
D 4: Kablo baglantilarini
4: Baglantilarda hata var kentisl &din
5: Ana kontrol iinitesi arizali 5: Teknik destek istevin
6: Suriicl dnitesi arizah 6: Teknik destek istexin
GBI Madlarzal 7: Teknik destek isteyin
i i 1: Harici hatalan giderin
1: Cikis terminalleri toprak 2" Motor auto-tung iglemi
hattina baglanmis veya .
kisa devre edilmis vyapin -
. : . |3: Hizlanma siiresini
2: Motor auto-tune iglemi ST
ya.lpllmamlg N 4: Tork Artirma avyarini
3: Hizlanma siiresi gok kisa veya V/F egrisi seiminizi
4: Tork Artirma ayari veya dedistirin
Hizlanma VIF edrisi segimi uygun 5- ggbeke geriliminin
Sirdsindd S d.egll - normal sinirlara gelmesini
Asirt Akim 5: Sebeke gerilimi gok saglayin
gl'J%léiknen motora start 2 Denen Motoru
vérildi Yakalama 6zelligini aktif
; edin veya motor durduktan
7:Hizlanma aninda :
beklenmedik yilklenme sonfastartverin 5 B
R R i 7: Asin yiiklenmeyi giderin
8: Siiriict giicli geredinden 8: intiyag olan gigte
kiiglik segilmis - ) A
siiriicii temin edin
1: Cikis terminalleri toprak
hattina baglanmis veya 1: Harici hatalan giderin
kisa devre edilmis 2: Motor auto-tune islemi
2: Motor auto-tune islemi  |yapin
yapilmamig 3: Yavasglama siresini
Yavaslama 3: Yavaslama siresi gok  |artirn
Slragmda o2 kisa 4: Sebeke geriliminin
4: Sebeke gerilimi gok normal sinirlara gelmesini
Asirt Akim o .
dilsiik saglayin
5: Yavaslama aninda 5: Asirl yiiklenmeyi giderin
beklenmedik yiiklenme 6: Frenleme Unitesi ve/
6: Frenleme Unitesi vefveya|veya frenleme direnci
frenleme direnci bagdlantisi |baglayin
yapilmamis
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Hata sl Muhtemel Nedenler Cézim Onerileri
Kodu
1: Cikis terminalleri toprak
hattina baflanmis veya 1: Harici hatalan giderin
kisa devre edilmis 2: Motor auto-tune islemi
2: Motor auto-tune islemi  [yapin
; yapilmamig 3: Sebeke geriliminin
sabithllzda QC3 |3: Sebeke gerilimi gok normal sinirlara gelmesini
Asirt Akim o .
dilgiik saglayin
4: Cahsgma sirasinda 4: Asiri yiiklenmeyi giderin
beklenmedik yiiklenme 5: Ihtiyag olan giicte
5: Siriicil giicli geredinden (siriicii temin edin
kiigik segilmis
1: Sebeke geriliminin
1: Sebeke gerilimi gok notmal sinirlara gelmesini
i saglayin
yilksek _ C——
: i 2: Harici yilkil ayirin veya
Hizlanma 2: Hizlanma aninda yiik . :
& frenleme direnci takin
Sirasinda QU1 |motoru geviriyor ; et
e . o 3: Hizlanma siiresini
Asir Gerilim 3: Hizlanma siiresi gok kisa e
4: Frenleme Unitesi veiveya|, . ———
) . 4: Frenleme linitesi ve/
frenleme direnci yok : :
veya frenleme direnci
baglayin
1: Sebeke geriliminin
1: Sebeke gerilimi gok normal sinirlara gelmesini
yilksek saglayin
Yavaglama 2: Yava5|arr_1§ sirasinda ylik|2: Harici yl.!ku ayirin veya
motoru geviriyor frenleme direnci takin
Sirasinda ouz |, = . SpeR
- 3: Yavaslama siiresi gok  |3: Yavaslama siresini
Asiri Gerilim
kisa artirin
4: Frenleme Unitesi vefveyal4: Frenleme Unitesi ve/
frenleme direnci yok veya frenleme direnci
baglayin
1: Sebeke gerilimi gok 1-2abeke genlinitin -
. N normal sinirlara gelmesini
Sabit Hizda yiiksek :
- Qu3 |7, . |sadlayin
Asir Gerilim 2: Yavaslama sirasinda yuk|- e
HoteT Evifivor 2: Harici yilkil ayirin veya
gevirty frenleme direnci takin
Kontrol Kat i Sebeke geriliminin
Besleme | POFF Se_bek_g gerilirmi kzhul normal sinirlara gelmesini
edilebilir sinirlar disinda A
Arizasi saglayin
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Hata il Muhtemel Nedenler ¢oziim Onerileri
Kodu
1: Sebekede ani gerilim
diisiimleri var
2: Sebeke gerilimi kabul ’
edilebilir sinirlar disinda 1 : Hatayl 5|f|rlg_y|r_1 '
. - 2: Sebeke geriliminin
3: DC bara gerilimi kabul it i
Besleme I normal sinirlara gelmesini
LU |edilebilir sinidar disinda i
Aanzas! 4: Dogrultma kati vefveya sadlaym
- ogrult 3,4, 5, 8: Teknik destek
tampon direnglerde sorun |7’
i¢in arayin
var
5: Siriicil kati anzal
6: Ana kontrol kati anizali
1: Yikin ataleti ¢ok 1:Yilki azaltin veya motor
yiiksek vefveya motor vefveya mekanikte sorun
Siiriici Agirl oLz calisma sirasinda devrilme [olup olmadigini kontrol
Yilklenme momentini agiyor edin
2: Siiriicil gileli geredinden |2: ihtiyag olan gligte
kiigiik segilmis siiriicii temin edin
1: P9.01 hatali girilmis 1: P9.01'i kontrol edin
2: Yikiin ataleti gok 2:Yikil azaltin veya motor
Motor Asiri yiiksek vefveya motor vefveya mekanikte sorun
" ¥ OL1 |galisma sirasinda devrilme [olup olmadidini kontrol
Yilklenme S "
momentini agiyor edin
3: Siirlict giicli geredinden |3: Ihtiyag olan gligte
kiigiik segilmis slriicli temin edin
1: Motor ile siiriici . e
arasindaki giic kablosu 1j Hatayygidern
2: Motor sargilarinda ariza
Motor sorunlu 5
o . .. .. |olup olmadigini kontrol
Baglanti Lo |2: Motor ¢alisirken siiriicil adin
Hatasi gl.k|§"| f!quemz yikleniyor 3: Teknik destek igin
3: Suriict kati anizal i
4:1GBT Modill anizali Y
1_:_Ortam sicakiigrgok 1: Ortam sicakligini
yiiksek | k snlemler al
2: Hava filtreleri tikah azdliaca sonemiarainiz
IGBT Modiil R, 2: Hava filtresini
Asirl Isinma OH ij ISgI;L'II'cuM;iinullﬁgrzrﬁ:lstdru temizleyiniz
| 3, 4, 5: Teknik destek igin
arizall i
5: 1GBT Modil arizali e
Harici Hata EF HareLhatagigintlen sinzd Hatay sifirflayin

geliyor
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Hata il Muhtemel Nedenler ¢oziim Onerileri
Kodu
1: Master sistemde sorun l;ir\:llaster sistemisanirel
var .
2: Haberlesme kablosunda 2 Haberle_§me wablolarint
Haberlesme CE kontrol edin
Hatasi st_)run var G 3: P0.28'i kontrol edin
3: P0.28 hatali girilmis :
i 4:Haberlesme
4: PD Grubu L
: parametrelerini kontrol
parametrelerinde hata var h
edin
" 1: Siiriict katinda vefveya 12 Tekniindesteleigin
Kontakt&r arayin
rAy |besleme katinda anza var |,. - 3
Arizasi B 2: Kontaktéri kontrol edin/
2: Kontaktor anzali I
degistirin
Akim Okuma 1: Akim sensdérii arizali 1, 2: Teknik destek igin
IE Rt
Hatasi 2: Suriici katr anzal arayin
1: Motor parametleri motor 1: Matar p_arametrelerlm
PN kontrol edin
Motor Auto- plakasindan farkl girilmis i
TE : F |2: Suriicil ile motor
Tune Hatasi 2: Motor auto-tune iglemi :
o arasindaki kablolar
zaman asimina ugrad :
kontrol edin
EEPROM EEP |EEPROM c¢ipi anzali Teknik destek icin arayin
Hatasi
SUMED 1: Asiri gerilim olusuyor
Donanim [OUQC|,: sirt g Uy Teknik destek igin arayin
2: Asiri akim olusuyor
Arizasi
Toprak . Motor kablolarini veya
Hattina Kisa | GND glstem_de toprak kisa moteru kontrol edin/
evresi meveut o
devre Hatasi degistirin
Toplam Toplam ¢alisma siiresi
Calisma END1 P salls Teknik destek icin arayin
e asildi
Siresi Hatas|
Toplam Toplam enerjili kalma siiresi
Enerijili Kalma| END2 Teknik destek icin arayin
o asildi
Siresi Hatas|
: Suriicl gikis akimi P9.64 " -
Mil Cikisi LOAD |parametre degerinden P9.64 ve E’Q.BS degererini
Bosta L kontrol edin
daha kiigiik
PID Geri PID geri besleme PID geri besleme
beslemesi | PIDE |dederi PA.26 parametre sinyalini vefveya PA.26
Koptu degerinden daha kiiglik parametresini kontrol edin
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Hata il Muhtemel Nedenler ¢oziim Onerileri
Kodu
1: Yilk cok fazla veya rotor |, ..., ..
Akim Sinin mekanik olarak kilitli i i Yu_ku azaltin Y.e iGtor
[0 -1 0 i 2: |htiya¢ olan giigte
Hatasi 2: Suriic glct geredinden |7 .. % : 7
- o siiriicii temin edin
kiigiik segilmis
1: Enkoder parametreleri |1: Enkoder parametrelini
Hiz Geri hatali girilmis kontrol edin/dizeltin
2: Motor auto-tune islemi  [2: Auto-tune iglemi yapin
besleme ESP X
Hatasr yapilmamis 3: P9.69 ve PO.70
3: P9.69 ve P9.70 parametrelerini kontrol
parametreleri hatali girilmis [edinfdiizeltin
1: Enkoder parametreleri  [1: Enkoder parametrelini
hatali girilmis kontrol edin/dizeltin
Motor Asiri i ; ; - : 3
2: Motor auto-tune islemi  |2: Auto-tune islemi yapin
Hizlanma oSP :
Hatasi yapilmamig 3: P9.69 ve PO.70
3: P9.69 ve P9.70 parametrelerini kontrol
parametreleri hatali girilmis |edin/diizeltin
Hata Muhtemel Nedenler céziim Onerileri

Enerji verildiginde
ekranda g&riintii
olusmuyor

1: Siirlicii besleme hattinda
ariza var veya besleme
gerilimi ¢ok dilsiik

2: Kontrol kati beslemesi
arizall

3: Dogrultma kati anzah

4: Kontrol kati veya operatér
paneli anzali

5: Kontrol katina, stiriicl
katina ve operatér panele
giden kablolar arizall

1: Sebeke gerilimini kontrol
edin

2,3, 4, 5: Teknik destek igin
arayin

Enerji verildiinde
ekranda “2000”
yaziyor

1: Siirlict kati ve kontrol
kati arasindaki kablolarda
temassizlik var

2: Kontrol katinda bulunan
ilgili komponentler arizal|
3: Motor ve/veya motor
kablolarinda toprak kisa
devresi meveut

4: Alam sensdrii anzah

5: Sebeke gerilimi ¢ok
dilsiik

Teknik destek igin arayin




YAZ2000 Serisi Teknik Ozellikleri

Hata

Muhtemel Nedenler

Céziim Onerileri

Eneriji verildidinde
ekranda “GND”
yaziyor

1: Motor vefveya motor
kablolarinda toprak kisa
devresi mevcut

2: Siiriicil anzali

1: Motoru ve motor
kablolarini megger ile
kontrol edin

2: Teknik destek i¢in arayin

Eneriji verildidinde
sorun yok ancak
start verildiginde
ekranda “2000”

1: Sogutma fani hasar
gdrmiis veya motor mili
mekanik olarak kilitli

2: Sinyal kablolar kisa

1: Hasar gérmis fani
degistirin
2: Harici hatalar giderin

hatasi veriyor

yaziyor devre durumunda
1: Tasiyici Sinyal Frekansi
cok yiiksek ayarlanmis
Sikhkla “OH”  |2: Sogutma fani arizalanmis

veya hava filtresi tikanmis
3: Siirtici igerisindeki
termistér arizalanmis

Teknik destek igin arayin

Suriicil galisiyor
ancak motor
dénmiiyor

1: Motorda vefveya motor
kablolarinda ariza var

2: Motor parametreleri hatal
girilmis

3: Siirtici kati ve kontrol
kati arasindaki kablolarda
temassizlik var

4: Siirtici kati anzah

1: Siirticll ve motor
arasindaki kablolari kontrol
edin

2: Mekanik arizalar giderin
vefveya motoru dedistirin
3: Motor parametrelerini
kontrol edin

Terminal giriglen
calismiyor

1: ligili parametreler hatali
girilmis

2: Harici sinyalde problem
var

3: Operatér Panel ile +24V
beslemesi arasindaki
atlama sokiilmiis

4: Kontrol kati arizali

1: P5 grubu parametreleri
kontrol edin/diizeltin

2: Harici sinyal kablolarinin
baglantilarini kontrol edin
3: Operatér Panel ile +24V
beslemesi arasindaki
atlamayi tekrar takin

4 Teknik destek igin arayin

Siiriict siirekli
asir akim ve/
veya asiri gerilim
hatasi veriyor

1: Motor parametreleri hatali
girilmis

2: Hizlanma vefveya
yavaslama siireleri hatali

3: Yiikte dalgallik mevcut

1: Motor parametrelerini
diizeltin ve motor auto-tune
islemi gerceklestirin

2: Uygun hizlanma ve
yavaslama siireleni girin

3: Teknik destek icin arayin




YA2000 Serisi Teknik Ozellikleri

EK - Ving uygulamasina dzel patametreler
yazilim versiyonu 150.00
PP.01=1, fabrika ayarlarina dénus
P6.01, rezerve
P6.02=2: RA-RB-RC, Hata rélesi
P6.03=4:KA-KB, mekanik fren kontrol rélesi
P6.04, rezerve
FWD girigi:Yukar yén start
REV girisi:Asag! yon start
31 girisi: (Normalde Kapalijacil durus (P538=100)
S2 girisi: dusUk hiz segimi
53 input: Hata resetleme

parametreler Aciklama
PO 04 Sabit kademeli hizlar ile 5
calisma
Yukari y6n, fren agma igin 60%* motor
Pe.08 akim esigi (%) 60 nominal akimi
PC.00 Kademeli hiz ayari 0 30 50*30%=15Hz
PC.01 Kademeli hiz ayar 1 100 50*100%=50Hz

ca13 Start aninda tutma frekansi §.00HZ

C9.14 Stop aninda tutma frekansi 6.00HZ

C9.15 Start aninda tutma siiresi 0.6s

C9.16 Stop aninda tutma siiresi 0.6s

P8 19 Yukari st_art aninda fren 3 00HZ
acma esik frekansi

Yukari stop aninda fren

P8.28 kapama esik frekansi 6.00HZ

P8 30 Asadi st_art aninda fren 05HZ
acma esik frekansi

P8 32 Asadi stop aninda fren 6.00HZ

kapama esik frekansi
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